
 

Linux SDK 使用 

1. 官网下载 linux SDK 

http://www.mindvision.com.cn/rjxz/list_12.aspx?lcid=138 

开启虚拟机，创建文件夹 MVSDK,将 linuxSDK 包拷贝到目录下 

 
打开终端 

输入 cd MVSDK 进入 MVSDK 目录 

tar -zxvf linuxSDK_V2.1.0.20.tar.gz  解压到当前目录下 

 

http://www.mindvision.com.cn/rjxz/list_12.aspx?lcid=138


 

 
 

执行脚本，将库和头文件拷贝到系统目录下   sudo ./install.sh 

 

 

  



 

如果安装脚本失效，可以手动拷贝库和头文件完成安装 

#拷贝头文件 

sudo cp MVSDK/include/* /usr/include/ 

 

#拷贝对应平台库 

x86 64 位系统：sudo cp MVSDK/lib/x64/libMVSDK.so /lib 

arm 32 硬浮点系统：sudo cp MVSDK/lib/arm/libMVSDK.so /lib 

arm 32 软浮点系统：sudo cp MVSDK/lib/arm_softfp/libMVSDK.so /lib 

arm 64 位系统：sudo cp MVSDK/lib/arm64/libMVSDK.so /lib 

 

 

2. 运行 Demo 出现找不到相机情况 
相机数量为 0 

 

1. 网口 

1. 关闭防火墙   sudo ufw disable  

2. 配置 linux 电脑网卡 IP 为固定 IP 

3. 编辑/etc/sysctl.d/10-network-security.conf 文件，将 rp_filter 赋为 0，如下： 

# Turn on Source Address Verification in all interfaces to 

# prevent some spoofing attacks. 

net.ipv4.conf.default.rp_filter=0 

net.ipv4.conf.all.rp_filter=0 

重启电脑生效 



 

2. USB 

1. Lsusb 查看是否加载驱动成功 f622:da01  f622 开头代表迈德威视相机加载驱动成

功 

2. sudo 运行 

3. 尝试更换其他 USB 口 

4. 虚拟机，使用 USB3.0 相机时,USB 控制器设置 USB3.0 模式 

 

 

 

3. 打开相机常见错误 
返回-13，相机已经被打开，或者是网卡 IP 和相机 IP 不在同一网段。尝试修改相机 IP，详 

见相机 IP 配置。 

 

  



 

 

4. 相机 IP 配置 

1. QT工具修改 IP（仅支持 x64） 

工具路径：tools/QGeConfigTools/QGeConfigTools 

1. 自动更新 IP 

选择要修改的相机，选择 DHCP 模式，勾选保存配置，点击自动更新 IP 地址按钮，修

改 IP 成功 



 

 

2. 手动更新 IP 

如果需要修改成特定 IP，选择静态模式，输入 IP 地址，子网掩码，网关，勾选保存配

置，点击更新 IP 地址按钮，修改 IP 成功 

 

 



 



 

 
 

 

 

  



 

 

2. 命令行工具修改 IP(支持 x86、x64、arm、arm64) 

 工具路径： 

  x86:   tools/GeConfigCmd/x86/GeConfigCmd 

  x64:   tools/GeConfigCmd/x64/GeConfigCmd 

  arm:   tools/GeConfigCmd/arm/GeConfigCmd 

  arm64:   tools/GeConfigCmd/arm64/GeConfigCmd 

  

 运行工具，输入 r 自动修改 IP 

./GeConfigCmd 

 

  



 

 

3. 编译 GTK_Demo 

1. 安装 GTK 库     

安装 GTK 库，清理项目，make 编译，./Gtk_Demo 运行，输入 0 打开第 1 个相机 

sudo apt-get install libgtk2.0-dev 

 

 

cd MVSDK/demo/GTK_Demo           #进入目录 

make clean                        #清理项目 

make              #编译 GTKdemo 

 



 

 
无明显错误，可以直接执行 GTK_DEMO 

sudo ./GTK_demo 

选择第几个相机，默认按 0 开始 输入 0 回车打开第 1 个相机 

 

 

4. 编译 multicamera_demo 
清理项目，make 编译，运行程序，打开 2 个相机 

cd MVSDK/demo/multicamera_demo 

make clean 

make 



 

 

无明显错误，运行程序 

sudo ./multicamera_demo 

 

 

5. 编译 OpenCv 
先安装 opencv，或者官网下载源码，进行编译 

进入目录，编译，运行 

cd MVSDK/demo/OpenCv 

make 

sudo ./main       #运行 



 

 

 

6. 编译 QT_Demo4 

1. 需要先安装 Qt 

打开 Qt，打开项目，选择 pro 文件，打开，选择对应的构建器 （QT_Demo4 改 QT5） 



 

 

 

 

开始构建 

Pro 文件 添加 QT += widgets 

INCLUDEPATH += .././include    #修改 

LIBS += -L/lib -lMVSDK          #修改 



 

 

如果出现 #include <QtGui/QApplication> 报错  改成#include <QApplication> 

出现大量报错，添加头文件引用 

mainwindow.h 头文件添加引用 

#include <QLabel> 

#include <QGraphicsScene> 

#include <QGraphicsPixmapItem>   

#include <QRadioButton> 

#include <QDesktopWidget> 

#include <QFileDialog> 

#include <QTextCodec> 

#include <QMessageBox> 

 

QTextCodec::setCodecForCStrings(QTextCodec::codecForName("GB2312"));  删除 

 

fileDialog->seFilterst(tr("config Files(*.config )")); 

改成 

fileDialog->setNameFilters(QStringList()<<tr("config Files(*.config )")); 



 

 

 

 

7. 编译 QT_Demo5 

1. 需要先安装 Qt 

打开 Qt，打开项目，选择 pro 文件，打开，选择对应的构建器 

编译运行，即可 



 

 

 



 

 

 

8. 编译 Sampli_Save_Demo 
进入目录，清理项目，make 编译./demo 运行， 输入 0，打开第 0 个相机，保存一张图像 

cd MVSDK/demo/Sampli_Save_Demo 

make clean 

make 

sudo ./demo 
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